Inclindmetro Modelo ETA-REG006

Especificaciones *

a) Descripcion General

Este dispositivo cuenta con un rango de inclinacion de +/- 20°. EI mismo se compone de
un sensor y un panel de control. El panel permite realizar ajustes, boton
ENCENDIDO/APAGADO, emite una sefial sonora ante la existencia de un angulo de
inclinacion mayor al tolerable; y cuenta con un chip incorporado que permite registrar
distintos tipos de eventos, los que pueden ser leidos y editados mediante una

computadora personal a través de una interfaz USB.

b) Fabricacion c) Aplicacion
Todas las piezas son ensambladas Semirremolques batea de vuelco
industrialmente. trasero.
De funcionamiento estable y confiable. Maquinas y gruas.
Registro automatico de funciones. Test de inclinacion para la industria
automotriz.

Tipo de proteccion IP67

d) Parametros técnicos

ltem Condicion Min. Tipo Max. Unitario
Voltaje necesario 8 24 36 V (DC)
. Sin Carga
Corriente * 60 100 mA
Pardmetro de VCC=24V
trabajo i i
J Corriente de trabajo VCC=24 150 200 mA
de Alarma
vehiculo 0
Angulo de Alarma operando 2 7 9.9




24V(DC)
250V(AC) 10 A
Capacidad de NO
contacto del Relé 24V(DC)
250V(AC) 5 A
NC
Comando -20 +70 °C
Temperatura de
trabajo °C
Sensor -40 +85
Rango angular Sentido X -20 +20 °
Resolucion 0.1 °
Precision 2 RMS 0.2 °
Paramet.rp S Comando 160*105*32 Mm
de Funcion . _
Medidas del equipo
Sensor 41*41*51 Mm
Comando IP54
Proteccion IP 3
Sensor IP67
Notas:

1) Corriente, se refiere a la corriente mientras se est& operando. Cuando la tension de
alimentacion es de 24 V (recomendada).

2) Precision, se refiere a la diferencia entre el &ngulo real y el medido por el sensor.

3) Se refiere al sellado de proteccion ante filtraciones de liquidos, humedad, polvo y otros

elementos que puedan ser perjudiciales para el dispositivo.



e) Conexiony funciones

1) Especificacion de las funciones del panel de control.

3)

El panel de control tiene incorporada una pantalla LED de 3”. Una vez realizadas las
conexiones, al encender el dispositivo aparecera, en la primer fila sobre la izquierda, la
palabra ANGLE (Angulo), debajo en la segunda fila serd mostrado el &ngulo real medido
por el sensor y en la tercer fila el sentido de la inclinacién, indicado por sendas flechas.
Cuando el sensor y el panel de control estuvieran desconectados, al encender el
dispositivo, aparecera la palabra BREAK (Corte) donde antes aparecia la palabra ANGLE

y una alarma indicadora comenzara a sonar de forma continua.

En el momento que la inclinacion limite o0 maxima tolerable es detectada por el sensor,

la palabra LIMIT (limite) se haré presente en la misma ubicacion donde antes aparecia
ANGLE, acompafiado por el sonido de la alarma indicadora.

El &ngulo real es mostrado en la segunda fila, indicado mediante nimeros y signos. Si la
inclinacion se detecta en el lado izquierdo el &ngulo sera negativo (-). En cambio, si la
inclinacion se detecta en el lado derecho de la batea, el &ngulo seré positivo (+).

Cuando la inclinacion es menor a los 2°, la pantalla mostrara tres flechas orientadas

hacia arriba {717 1T y no sonara ningun tipo de alarma. Si la inclinacion se encuentra en

el rango entre los 2° y el angulo limite programado, en la pantalla seré& posible observar
el sentido de la inclinacion derecha o izquierda mediante sendas flechas.

Si es una inclinacion del lado derecho de la batea, se mostrara lo siguiente T TT 1T
Si es una inclinacion en el lado izquierdo de la batea, la indicacion sera éstalT 1T 172
La sefial sonora ird aumentando, pasando de intermitente a continua, a medida que se

vaya acercando al angulo méaximo o limite programado.



En el momento que la inclinacion supere el limite programado, la sefial sonora sera

continua y el sentido de la inclinacion sera indicado de la siguiente manera;

si es derecho T TTD)D) y de esta manerasi es izquierdo T T T3¢ . Puede
observarse que en ambos casos se ha agregado una flecha para dar aviso de la situacion
al conductor de la batea.

f) El dispositivo cuenta con dos relay de alta capacidad. Cuando es alcanzado el angulo de
inclinacion méximo o limite, el puerto de contacto y el normal abierto del relay son
cerrados; cuando la inclinacion es menor al méximo, el puerto de contacto y el normal
cerrado del relay son cerrados.

g) Sobre la derecha de la pantalla, en la primer fila, podré observarse el mes y fecha actual;
debajo de esta se indicara la hora, minutos y segundos; en la tercer fila se mostrara el
angulo méximo o limite programado; y en la dltima fila se podré observar el tiempo de

apagado automatico del dispositivo.

2) Calibracion y puesta a punto.
a) El panel de control est4 integrado por siete botones. Estos botones son utilizados para

cambiar los valores del &ngulo mé&ximo y del tiempo de apagado automatico.

@\ Encendido / Apagado (4] Aumentar decimales
[:J Editar E] Disminuir decimales
(o] Guardar Cambios > Aumentar unidades

(<] Disminuir unidades

b) Para apagar o encender el equipo mantenga presionado el boton [©!

c) Para editar el &ngulo méximo de inclinacion, presione el boton L-, podré ver que la

palabra ANGLE se vuelve de color gris. Esto significa que podran ser cambiado el angulo



predeterminado de fabrica. Presionando los botones (4] y ™ podran ser aumentados 0

=~ 7]
disminuidos los decimales del angulo. Si presionamos y  podran ser aumentados 0

disminuidos las unidades del angulo.

d) Una vez que ha sido ajustado el &ngulo requerido, presionar el boton ] y los cambios

serén guardados.

e) Para editar el iempo apagado automatico, omitir el paso (d) y presionar D La palabra
SLEEP se vuelve de color gris y se podrd ingresar al estado de edicion de datos. Podra

>7)
ser modificado el tiempo de apagado automético mediante los botones oy

f) Unavez ajustado el tiempo de apagado automatico deseado, presionar () y los
cambios serén guardados.

IMPORTANTE

e Cada vez que se realice un cambio debe ser pulsado el boton @ , de no hacerlo
los cambios no se guardaran.

e Recuerde que una vez editados los valores del apagado automatico, permitira que el

sensor entre en un estado de hibernacion mientras no sea utilizado en el lapso de

tiempo que le fue asignado. Esto evita el sobrecalentamiento de la pantalla,

aumentando su vida util. En el lapso de tiempo que el dispositivo esté hibernando no

indicara angulo de inclinacion, limite de inclinacion ni quedaré registrado ningun

evento. Presionar el botén [©/ por 3 segundos y la pantalla se encenderd, saliendo del

modo de hibernacién.



3) Referencia de los cables de conexion.

Descripcion de los cables del panel de control
Color del , . Amarillo y
Marron Negro Gris
Cable g Verde
., . Sefial en Sefial en
Funcion 8—36V (DC) Tierra - -
Limite Limite
Descripcion de los cables del Relay
Color del , .
Marron Negro Amarillo y Verde
Cable g y
Funcion Puerto NC Puerto NA Contacto
4) Croquis de instalacion
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4) Especificaciones de Montaje

1. Instale el comando visor en la cabina del camidn, utilizando los u-braket provistos.
2. Una vez realizado el montaje, identifique los cables de conexion.
3. Conecte el cable que va al sensor (10 m.), con el cable del comando.

4. Conecte el cable de la fuente de alimentacion (Marrdn) en la caja de fusibles del vehiculo.

5) Descripcion de registro de eventos

« Conectar el dispositivo con la PC mediante una interface USB, y dar inicio al software que permitira

editar los siguientes pardmetros:

1) Sistema de Tiempo, permitiendo modificar fecha, hora, minuto y segundos.

2) Angulo mé&ximo de inclinacion. El dispositivo viene programado con un angulo limite de 7°. Cada
vez que este angulo sea alcanzado o excedido, el dispositivo registrara el evento sefialando la
hora exacta de ocurrido el episodio.

3) Apagado automatico. El tiempo programado al momento de su fabricacion es de un lapso de
10 minutos. El sistema se apagara automaticamente 10 minutos transcurridos de la Gltima
vez que ha sido encendido.

4) Leer de eventos registrados.

5) Borrar eventos registrados.

e Funcion de Registro.

Los siguientes tipos de eventos podran ser registrados por el dispositivo:
1) Eldispositivo se apaga automaticamente.
2) El dispositivo se activa nuevamente o deja el estado de hibernacion.

3) Alcanza o supera el limite de inclinacion maximo.



4) Vuelve a una inclinacion tolerable debajo del limite maximo.
5) Eldispositivo y el sensor se encuentran desconectados.

6) Eldispositivo y el sensor se conectan nuevamente.

En aquel caso que un mismo evento ocurra de manera continua durante un mismo lapso de
tiempo, solo seran registrados el tiempo del primer y del ultimo acontecimiento. La memoria del
dispositivo tiene una capacidad de almacenar 4.000 eventos, a partir de esta cantidad, los
nuevos eventos seran registrados en reemplazo de los mas antiguos, utilizando el principio de

inventario PEPS.

e Captura de pantalla.
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Medidas

Dimensiones del sensor
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Dimensiones del dispositivo de comando
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Recomendaciones para el montaje

El visor comando
debe ser montado

mediante los Elzensor debe zer
w-braket provistos colocado sobre el
de fabrica ladointerno del
Cable extenzor 15 m. 4 travesafio cel
chasis, lomas
proximo posible
- del perno de
articulacion
trazero.
Cables de
alimentacion y
control
Wer tabla de
instalacicn.




ELECTRO TRAILER °

ARGENTINA

Largo del cable 0,20 m.

Conectores M12

Largodel cable 15 m.

Conectores M12

Largo del cable 10 m.

Largo del cable 3 m.

Corrientey control

Panel de control l—l
\ |
Salida 1: Largo del cable 3 m. Salida 2: Largo del cable 3 m.

N /

/ Y

‘ 3\ /Q 0\ o
\ ¥ Y
‘o o™~ e °




® ELECTRO TRAILER °

ARGENTINA

Fotografia del producto
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*Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso



